mgr inz. Mariusz Dojka Rzeszow, 02.08.2024 r.

JM Rektor
Politechniki Rzeszowskiej
prof. dr hab. inz. Piotr Koszelnik

Zwracam si¢ z uprzejma prosba o przyjecie mnie na stanowisko asystenta w grupie
pracownikow badawczo-dydaktycznych w Katedrze Informatyki i Automatyki na Wydziale
Elektrotechniki i Informatyki Politechniki Rzeszowskiej. Jestem absolwentem studiéw drugiego
stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka, specjalno$¢ Przemystowe Systemy Sterowania,
na Wydziale Elektrotechniki i Informatyki PRz oraz studiéw pierwszego stopnia na kierunku
Lotnictwo i Kosmonautyka, specjalno$¢ Awionika, na Wydziale Budowy Maszyn i Lotnictwa PRz.

Moje zainteresowania naukowe sg spdjne z powigzanym zakresem obowiazkdw.
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KWESTIONARIUSZ OSOBOWY DLA OSOBY
UBIEGAJACEJ SIE O ZATRUDNIENIE

1. Imie (imiona) i nazwisko . Mariusz Pawet Dojka

2. Dataurodzenia.........
3. Danekontaktowe .......
......................... e-mail; mariusz.dojka98@gmall.com
(wskazane przez osobe ubiegajaca sig o zatrudnienie)
4. Wyksztatcenie” ... ... . studia magisterskie na \Wydziale Elektrotechniki i Informatyki . . . . .

6. Przebieg dotychczasowego zatrudnienia’

29.05.2023 - 28.06.2023 i 20.05.2024 - 17.06.2024

7. Inne dane osobowe?

Oswiadczam, ze dane zawarte w kwestionariuszu sg zgodne ze stanem prawnym i faktycznym.

..... Rzeszow, 02.08.20241. .. WS Z 7/\ : O{df(z@v L
(miejscowosé i data) (podpis osoby ubiegajgcej sig o zatrudnienie)

" podaje sie jesli jest to niezbedne do wykonywania pracy okreslonego rodzaju lub na okre$lonym stanowisku
podaje sig, gdy jest to niezbedne do zrealizowania uprawnienia lub spetnienia obowigzku wynikajacego z przepisu prawa



UMIEJETNOSCI =

jezykowe:
* angielski, poziom B2
programistyczne:

= Python 3.8

a6

= jezyki programowania
RPEC (LD} ST

obstugi programow:

MATLAB & Simulink
X-Plane

CODESYS

MS Office

Oracle VM VirtualBox
Autodesk AutoCAD
Autodesk EAGLE
Adobe Photoshop

techniczne:

obstuga urzadzen
pomiarowych

analiza dokumentacji
technicznych
sporzadzanie rysunkow
technicznych

lutowanie

podstawowe prace
przy instalacjach
elektrycznych

inne:

= wyszukiwanie i analiza
informacji

» krytyczne mysSlenie

= prawo jazdy, kategoria B

DANE KONTAKTOWE

Mariusz Dojka

( il.com
1

WYKSZTALCENIE

2023 - 2024

Politechnika Rzeszowska im. I. Lukasiewicza

Kierunek: Automatyka i Robotyka - studia drugiego stopnia
Specjalno$¢: Przemystowe Systemy Sterowania

2018 - 2022

Politechnika Rzeszowska im. I. Lukasiewicza

Kierunek: Lotnictwo i Kosmonautyka - studia pierwszego stopnia
Specjalno$¢: Awionika

2014 - 2018

ZS im. ks. St. Staszica w Tarnobrzegu

Kierunek: Technik pojazdéw samochodowych

DOSWIADCZENIE ZAWODOWE

29.05.2023 - 28.06.20231 20.05.2024 - 17.06.2024

Praktyki studenckie w MILWES Automatyka Przemystowa Wiestaw Wozny;
Wykonywane obowigzki:

* montaz szaf sterowniczych oraz innych urzadzen automatyki przemystowej,
= rysowanie schematéw elektrycznych w programie WS CAD,

= obstuga przegubowego robota przemystowego Automata EVA,

= pisanie programoéw na sterowniki PLC w §rodowisku CODESYS.

OSIAGNIECIA .

= Wspétautorstwo publikacji ,Dojka M, Jakubik K, Rogalski T, et al. Automatic
take-off control system. Aeron Aero Open Access ]. 2023;7(2):93-97. DOI:
10.15406/aa0aj.2023.07.00175",

= Wystapienie z referatem ,Automatic take-off control system” na migedzynaro-
dowej konferencji naukowej Aerospace Europe Conference 2021 w Warszawie.

NAJWAZNIEJSZE PROJEKTY -

= ,Studium awaryjnego sterowania samolotem w fazie lgdowania” - praca
badawcza obejmujaca analize sterowania za pomoca modulacji ciggu silnikow
w sytuacji awarii steréw samolotu oraz projekt systemu sterowania opartego
o regulacje LQRI, potaczony z testami SIL w symulatorze X-Plane 11,

= Algorytm planowania trajektorii pokrycia obszaru oraz uktad sterowania dla
modelu autonomicznego robota rolniczego,

= Projekt kaskadowego uktadu regulacji schtadzaczem bloku energetycznego
implementowany na stacji procesowej ABB AC800F,

= Aplikacja umozliwiajgca wizualizacje parametréow lotu z symulatora X-Plane
na ekranie smartphone’a przy wykorzystaniu technologii Bluetooth,

= Algorytm synchronizacji napiséw w oparciu o uktad linii i czas wyswietlania,

= Projekt mechanizmu podwozia i ukt. hydraulicznego samolotu Falcon 2000.

ZAINTERESOWANIA -

= praktyczne zastosowania teorii sterowania, technika wojskowa,

= Jotnictwo, sporty motorowe, historia muzyki, rock elektroniczny.
_H

Wyrazam zgode na przetwarzanie danych osobowych zawartych w niniejszym dokumencie do realizacji procesu
rekrutacji zgodnie z ustawq z dnia 10 maja 2018 roku o ochronie danych osobowych (Dz. Ustaw z 2018, poz. 1000)
oraz zgodnie z Rozporzqdzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r.
w sprawie ochrony oséb fizycznych w zwiqzku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego

przeptywu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (RODO). M’@‘ ( f (LﬁL “\O
2 <
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mgr inz. Mariusz Dojka Rzeszow, 02.08.2024 r.

ul. St. Orta 62
39-400 Tarnobrzeg

tel. 694741779

1.

WYKAZ DOROBKU I PUBLIKACJI NAUKOWYCH

Publikacje:

Dojka M, Jakubik K, Rogalski T, et al. ,Automatic take-off control system.” Aeron Aero Open Access
J.2023;7(2):93-97. DOI: 10.15406/aa0aj.2023.07.00175

2.

Wystgpienia:

Referat ,,Automatic take-off control system” na migdzynarodowej konferencji naukowej Aerospace

Europe Conference 2021 w Warszawie

3.

1)

2)

3)

4)

3)
6)

Projekty:

,Studium awaryjnego sterowania samolotem w fazie ladowania” — praca badawcza obejmujaca
analize sterowania za pomocg modulacji ciggu silnikow w sytuacji awarii steréw samolotu oraz
projekt systemu sterowania opartego o regulacj¢ LQRI, potaczony z testami SIL w symulatorze
X-Plane 11,

Algorytm planowania trajektorii pokrycia obszaru oraz uktad sterowania dla modelu
autonomicznego robota rolniczego,

Projekt kaskadowego uktadu regulacji schtadzaczem bloku energetycznego implementowany na
stacji procesowej ABB AC800F,

Aplikacja umozliwiajgca wizualizacje parametréw lotu z symulatora X-Plane na ekranie
smartphone’a przy wykorzystaniu technologii Bluetooth,

Algorytm synchronizacji napiséw w oparciu o ukfad linii i czas wy$wietlania,

Projekt mechanizmu wysuwania podwozia i uktadu hydraulicznego dla samolotu Falcon 2000.
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Rzeszow, dnia 02.08.2024 1.

(Wydziat)

OSWIADCZENIE

Wyrazenie zgody:

W zwigzku ze zgloszeniem do udzialu w konkursie na stanowisko asystenta w grupie

pracownikéw badawczo-dydaktycznych w Katedrze Informatyki i Automatyki na Wydziale

Elektrotechniki i Informatyki wyrazam zgode¢ na przetwarzanie przez Politechnike Rzeszowska

im. Ignacego Lukasiewicza moich danych osobowych zawartych w ofercie pracy, dla potrzeb
niezbednych do realizacji procesu rekrutacji, zgodnie z art.6 ust. 1 lit. a Ogolnego rozporzadzenia
o ochronie danych osobowych zdnia 27 kwietnia 2016 r. (Dz.Urz. UE.L 2016 Nr 119, s. 1).
Przyjmuj¢ do wiadomosci, iz administratorem danych osobowych jest Politechnika Rzeszowska
im. Ignacego Lukasiewicza (al. Powstancow Warszawy 12, 35-959 Rzeszow). Posiadam wiedze,
ze podanie moich danych fakultatywnych wobec Kodeksu Pracy z dnia 26 czerwca 1974 r. (Tekst
jedn.: Dz. U. z 2020 r. poz. 1320 ) jest dobrowolne i nie ma wptywu na realizacje celu, w jakim

zostaty zebrane.

02.08. %0, Doyla,

(data i podpis osoby wyrazajacej zgode)



Rzeszow, dnia 02.08.2024 r.

(Wydziat)

OSWIADCZENIE

W zwigzku ze zgloszeniem do udziatlu w konkursie na stanowisko asystenta w_grupie pracownikow

badawczo-dydaktycznych w Katedrze Informatyki i Automatyki na Wydziale Elektrotechniki

i Informatyki o$wiadczam, ze w przypadku wygrania konkursu Politechnika Rzeszowska im. Ignacego

Lukasiewicza bgdzie moim podstawowym miejscem pracy.

(data i podp
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